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La pr§sente invention est relative & un sfege d§pioyable, notamment 
de poussette pour enfant, du type comprenant : 

- un montant ; 

- un coulisseau mont6 coullssant sur le montant le long d'un axe. le 
coulisseau 6tant lmmobills6 en rotation autour de cet axe ; 

- au moins une jambe deployable entre une position repliee proche du 
nrontant et une position deployee a I'ecart du montant ; 

- une tringlerle articulee de d6ploiement de la jambe cximprenant. vu 
suivant une direction non confondue avec ledit axe. un triangle de 
deploiement artlcul6 : 

ce triangle de deploiement comportant : 

- un premier c6t§ confondu avec le montant entre une premfere 
articulation sur le montant et une deuxieme articulation en un point du 
coulisseau ; 

- un deuxieme c6t6 articute sur le coulisseau par la deuxidme; 
articulation ; . 

- un trolsieme c6t§ articule sur le montant par la premiere articulation 
et sur le deuxieme c6t§ par une troisldme articulation. 

Comme il est bien connu. les sieges du type pr^cite permettent un 
deploiement relativement ais6 d'une structure pliable telle qu'une poussette ' 
pour enfant. En effet, ie deploiement des jambes de la poussette est assure 
par un simple mouvement Iln6alre du coulisseau sur le montant. Ce 
deploiement de type « paraplule » pemiet d'6vlter les inconvenlents connus 
des poussettes de type « canne » dans lesquels une pluralite d'operatlons 
de deploiement doivent gtire effectuees avant d'obtenir la structure en 
position ouverte. 

Cependant, les sidges du type precite ne donnent pas entiere 
satisfaction. En effet. les deuxieme ettroisieme cotes articuies du triangle de 
deploiement de ces sieges sont constitues de simples bielles. Ces bielles 
sont reliees respectivement au coulisseau et au montant par I'intermediaire 
de simples charnleres. La rigidite de la structure en position deployee est 
done assuree par cet ensemble de bielles et de charnieres. AInsl. si ces 
chamieres ne sont pas rigidlfiees, le triangle de deploiement. et par suite la 
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jambe associ§e, manquent de rlgldit6 circonferentielle par rapport au 
montant. II est alors nScessaIre d'utiliser des moyens complexes de 
rigldification des charnieres, comme par exemple une structure monobloc 
munie de gorges, solidaire du coulisseau. 
5 L'invention a pour but principal de remedier a cet inconvenient, c'est- 

a-dire, de disposer d'une tringlerie facilement deployable et rigidifiee en 
position deploy^e par des moyens simples, peu coQteux, et legers. 

A cet effet, Tinvention a pour objet un sidge deployable du type 
precit6, caract6rise en ce que la premiere articulation ou la deuxieme 

10 articulation comprend deux points d'articulation espaces suivant ladite 
direction, de sorte que le c6te du triangle de d6ploiement qui est articule en 
ces points constitue un triangle de guldage, rigide, defini par ces deux points 
et par la troisl6me articulation. 

Le siege suivant invention peut comporter une ou plusieurs des 

15 caracteristiques suivantes, prises isolement ou suivant toutes les 
combinaisons techniquement possibles : 

- la surface delimit6e par les sommets du triangle de guidage est une 
surface pleine ; 

- la surface delimft6e par les sommets du triangle de guidage est une 
20 surface ajouree ; 

- la jambe est solidaire du deuxieme cdte du triangle de deploiement ; 

- la Jambe est articulee au trolsi^me cdte du triangle de d§ploiement 
ou a un prolongement de ce c6t§, et un organe de maintien est articule entre 
d'une part, le coulisseau et d'autre part, un point Interm6dialre de la jambe ; 

25 - en position d6ployee, Torgane de maintien s*appuie sur une partle 

du triangle de guidage ; 

- il comprend au moins deux jambes deployables, et des moyens de 
rigldification escamotables, artlcules sur les deux jambes et deployables 
sous Taction d'un organe de liaison articul6 au coulisseau ; 

30 - les moyens de rigldification, en position d§ployee, sent adapt6s pour 

soutenir une assise de poussette et/ou sen/ir d'appui-pieds ; 

- le coulisseau est adapts pour soutenir un dossier de poussette ; 


- ladtte direction est Inclin^e par rapport d I'horlzontale, et ladite 
direction forme avec ledit axe un angle inf6rieur ^ 90"; 

- il comprend pour chaque jambe une tringlerie artlcul§e telle que 
definie par I'une au nnoins des caracteristiques pr6cedentes. 

Des exemples de mise en oeuvre de I'lnvention vont maintenant §tre 
decrits en regard des dessins annexes, sur lesquels : 

- la Figure 1 est une vue en perspective d'une premiere tringlerie d'un 
si6ge selon invention en position d6ploy§e, mont6e sur la partie arri§re 
d'une poussette ; 

- la Figure 2 est une vue en perspective d'une deuxi^me tringlerie 
d'un siege selon I'lnvention, en position d6ploy6e, montde sur la partie avant 
de la mSme poussette ; 

- la Figure 3 est une vue analogue a la Figure 2 dans laquelle la 
tringlerie est en position repli§e ; 

- la Figure 4 est une vue de detail des moyens de rigidification en 
position deployee de ia deuxieme tringlerie ; et 

- la Figure 5 est une vue en perspective avant de la poussette munie 
d'un habillage de protection. 

La Figure 1 lllustre le d6ploiement des deux jambes amere d'une 
poussette autoporteuse. adapt§e pour le support et le d^placement d'un 
enfant. 

Cette poussette comprend un montant centra! 1, un coulisseau 3, 
mont§ coulissant sur le montant central 1 le long d'un axe X-X', deux jambes 
5 d6ployables et une tringlerie articul§e 7 de d6ploiement simultan§ de ces 
jambes. 

Le montant central 1 comprend deux tiges 9 paralldles ^ I'axe X-X'. 
Ces tiges 9 sont maintenues d'une part, a leur extremity superieure, par un 
volant 11, et d'autre part, d leur extr6mit6 inferieure, par un organe 13 de 
support. 

Le volant 11 comprend une piece 14 de forme sensiblement ovoYde. 
Cette pi^ce 14 est munie de trols lumieres 15 qui permettent un guldage 
ais6 de la poussette, notamment avec une seule main. 
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Le coulisseau 3 comprend une piece allongee selon I'axe X-X', 
percee de deux al§sages lateraux 17 paralleles ^ I'axe X-X'. Les tiges 9 du 
montant central 1 s'inserent dans les al6sages 17 du coulisseau 3. Ainsi, le 
coulisseau 3 peut coulisser librement sur les tiges 9 du montant central 1 
5 entre le volant 11 et i'organe de support 1 3. 

Le coulisseau 3 est par ailleurs muni de moyens 18 d'immobilisation. 
constitu6s par exemple par un frein a friction ou par un m§canisme a 
cliquets. Ces moyens d'immobilisation 18 permettent de bloquer le 
coulisseau 3 dans une position au volsinage de Tune ou I'autre des 
10 extr^mltes de sa course le long des tiges 9 du montant central 1 . 

De plus, les deux tiges 9 permettent d'immobiliser le coulisseau 3 en 
rotation autour de I'axe X-X' de coulissement. 

Comme illustre sur la Figure 1, I'axe X-X' est l§g§rement incline par 
rapport a la verticale, lorsque la poussette repose sur le sol en position 
15 d6ploy6e. 

Chaque jambe 5 arri^re de la poussette representee sur la Figure 1 
est munie d'une roue 19 et de sa tringlerie de d§ploiement 7. 

Cette tringlerie de d^ploiement 7 comprend, vu suivant une direction 
Y-r non confondue avec I'axe X-X', un premier triangle 21 articule de 
20 dSplolement. Le triangle 21 est indiqu§ en trait mixte sur la Figure 1 . 

Le premier c6t6 22 du triangle de d§ploiement 21 est confondu avec 
le montant central 1. II est d€\\mm par une premiere articulation 23 disposee 
sur I'organe de support 13 et par une deuxieme articulation 25 disposee sur 
le coulisseau 3. 

25 Le triangle de deploiement 21 comprend un deuxieme c6t6 26 forme 

par une bielle 27 articul6e sur le coulisseau 6 par la deuxieme articulation 
25. 

Le troisi^me c6t6 28 du triangle de deploiement est constitu6 par une 
plaque 29. rigide. articul6e sur I'organe de support 13 par la premiere 
30 articulation 23 et artlcul6 par une troisieme articulation 31 i l'extr§mit§ de la 
bielle 27 opposee d la deuxieme articulation 25. 

Cette plaque rigide 29 est de fonne sensiblement triangulaire. Elle est 
ajour6e pour all§ger la structure de la tringlerie. 
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La premiere articulation 23, entre ('organs de support 13 et la plaque 
riglde 29, comprend une chamidre 33 s'etendant longitudinalement ie long 
de I'axe Y-Y, survant une direction I6g6rement inclinee par rapport a 
Thorizontale lorsque la poussette repose sur Ie sol en position deploy^e. 
5 Par ailleurs, i'axe Y-Y' forme avec I'axe X-X' un angle inferieur k 90", 

afin de permettre le deploiement radial des jambes 5 par rapport a I'axe X-X' 
lors du deploiement de la poussette. 

Cette cliarni^re 33 comprend deux points d'articulation 35 espac^s 
suivant la direction Y-Y'. Ces points 35 sont srtu^s au voisinage de deux 
10 sommets de la plaque riglde 29. La troisiSme articulation 31 est situ§e au 
voisinage du troisl^me sommet de la plaque 29. 

Dans ce premier mode de realisation de la tringlerie 7, la jambe 5 est 
solidaire de rextr6mit6 de ia bielle 27 formant Ie deuxi^me cote 26 du 
triangle de deploiement 21. 
.15 On d^crira maintenant comme exemple le deploiement de la tringlerie , 

7, a partir d'une position repli6e jusqu'a la position deployee representee 
Figure 1. 

Initialement, le coulisseau 3 est fixe en position haute au voisinage du 
volant 1 1 par les moyens de fixation 18. 

20 Dans cette position, la bielle 27 formant le deuxl^me c6t6 26 du 

triangle de deploiement 21 et ia plaque riglde 29 fonnant ie troisieme c6t6 28 
du triangle de deploiement 21, sont positionnes senslblement paralldlement 
^ I'axe X-X' du montant central 1 . 

Par suite, dans cette position, le triangle de deploiement 21 est aplati. 

25 La jambe 5 fix6e dans le prolongement de la bielle 27 est en position repliee, 
proche du montant central 1 . 

Pour deployer les jambes arriere de la poussette, les moyens 
d'immobilisation 18 sont liberes. Le coulisseau 3 est alors pousse le long de 
I'axe X-X" vers I'organe de support 13. La distance entre la premiere 

30 articulation 23 et la deuxieme articulation 25 diminue au fur et a mesure de 
ce deplacement. Par suite, I'ecart angulaire entre, d'une part, le premier c6te 
22 et Ie deuxi§me c6te 26 du triangle de deploiement 21, et entre, d'autre 
part, le premier c6te 22 et le troisieme c6t6 28 du triangle de deploiement 
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21, augmente sensiblement. Le sommet du triangle de d§ploiement situe au 
niveau de la troisieme articulation 31 s'eloigne done du montant central 1. 
Lors de ce mouvement, la jambe 5, fixee dans le prolongement de la blelle 
27, est ecartee du montant central 1 . 
5 Lorsque le coulisseau 3 atteint sa position inf^rleure voisine de 

rorgane de support 13, ou au contact de celul-ci, les moyens 
d'immoblllsation 18 sont actlonnes et la jambe 5 est fixee en position 
d6ploy§e. 

Dans cette position, la plaque rigide 29 assure le malntien du triangle 
10 de d6ploiement 21 de la jambe 5 ainsi que sa rigidite circonferentielle par 
rapport S I'axe de d6placement X-X' du coulisseau. 

Line seconde tringlerie 7A selon I'lnvention representee sur les 
Figures 2 a 5, permet le deploiement de chaque jambe avant 5A de la 
poussette. Cette tringlerie 7A diff^re de la tringlerie 7 decrite plus haut par 
15 les points suivants. 

Comme illustre sur la Figure 2, la troisi§me articulation 31 entre la 
bielle 27 du deuxieme cote du triangle de deploiement 21 et la plaque rigide 
29, est dispos^e en un point intenmedialre de la plaque 29. 

Par allleurs, la jambe 5A est articul6e S la plaque rigide 29 au moyen 
20 d'une quatridme articulation 41 sltu^e sur au voisinage du sommet de la 
plaque rigide 29. 

La tringlerie de deploiement 7A conrespondant ^ chaque jambe 5A 
comprend en outre un organe de maintien 43 constitue d'une seconde bielle 
artlcul6e, d'une part, par un point 44 du coulisseau 3 et, d'autre part, par un 

25 point intermediaire 45 de la jambe 5A situe au-dessous de I'articulation 41. 
Comme illustr6 sur la Figure 2, 1'organe de maintien 43 traverse un trou 47 
de la plaque rigide 29. 

Cette tringlerie 7A forme un pseudo-parall6logramme ayant pour 
sommets d'une part, la quatridme articulation 41 et le point intermediaire 45 

30 de la jambe 5A, et d'autre part le point 44 du coulisseau 3, et le milieu de la 
charniere 33. 
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A la difference de la premiere tringlerie 7, cette tringlerie 7A 
comprend en outre des moyens 49 de support d'une stmcture de protection 
d6ployable et des moyens 51 de rigidlfication escamotables. 

Les moyens de support 49 comprennent pour chaque jambe 5A une 
5 lame 53 de forme allongee, en materiau flexible. Cette lame flexible 53 est 
fix6e, d'une part, § un premier point 54 sur la partie sup6rleure du 
coulisseau 3, et, d'autre part, a un second point 55 d rextr6mit6 sup§rleure 
de la jambe 5A, au voislnage du point d'articulation 41 entre la jambe 5A et 
la plaque 39. La longueur de la lame flexible 53 est sensiblement 6gale a la 
10 distance separant ses deux points de fixation lorsque le coulisseau 3 est 
positionn§ au voislnage du volant 1 1 . AInsi, lorsque la poussette est repli§e, 
la lame flexible 53 est proche du montant central 1, dans une position 
rectiligne, sensiblement parallele ^ I'axe X-X', comme illustre sur la Figure 3. 
' Comme illustre sur la Figure 2, les moyens de rigidlfication 51 
15 comprennent une tige 61 pliable et un organe central 62 de liaison. 

Cette tige pliable 61 comprend deux bras 63 relics entre eux par une - 
charni§re 65 au voisinage d'une premiere extr^mite. L'extr§mite oppos6e 
la chamiere 65 de chacun des bras 63 est articulee respectivement sur les 
deux jambes 5A en regard. Les points d'articulation de la tige pliable 61 aux«. 
20 jambes 5A sont situes au voisinage des roues 1 9 et definissent une direction, 
horizontale et transversale lorsque la poussette repose sur le sol en position 
deploySe. 

L'organe de liaison 62 comprend un compas constitu§ de deux lames 
67, 69 articul6es entre eiles. La premiere lame 67 est articul6e, d'une part, ^ 
25 la chamiere centrale 65 de la tige pliable 61 et d'autre part, a l'organe de 
support 13. La seconde lame 69 est articufee par une premiere extremite a 
un point intermediaire de la premiere lame 67 et par une deuxi^me extremite 
au coulisseau 3. 

Le fonctionnement de la deuxi§me tringlerie 7A est analogue au 
30 fonctionnement de la premidre tringlerie 7, avec les differences indlqu§es ci- 
dessous. 

Le deplacement du coulisseau 3 vers l'organe de support 13 entralne 
le deplacement de la jambe 5A d I'^cart du montant central 1 sous I'action 
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du triangle de deploiement 21 . Lors de ce deplacement, la structure en 
pseudo-parallelogramnne de la tringlerie 7A permet de maintenir I'axe de la 
jannbe 5A sensiblement parailele a I'axe X-X'. ce qui est favorable a la 
resistance m^canique de la jambe d6ploy§e. 

En position d6ploy§e, I'organe de maintien 43 est en butee sur le bord 
du trou 47. pour augnnenter la rigldlt§ de la structure. 

La structure de la tringlerie 7A pemiet d'obtenir un rapport entre d'une 
part, ie deport lateral par rapport d I'axe X-X' du point d'artlculation 41 entre 
ia jambe 5A et la plaque 39, et d'autre part. la longueur de la course du 
coulisseau 3 entre le volant 11 et I'organe de support 13 inferieur a 1. A 
Tissue du deploiement de la poussette, la distance qui separe les points de 
fixation de la lame flexible 53 lorsque le coulisseau 3 est proche de I'organe 
de support 13 est plus petite que la distance qui separe ces points lorsque le 
coulisseau 3 est proche du volant 11. Le rapport de ces deux distances est 
typiquement compris entre 0,85 et 0,95, pr6f6rentiellement entre 0,88 et 
0,92. 

AInsi, lorsque la poussette est d6pIoy6e. les lames flexibles 53 
adoptent une position flamb6e fortement incurvee illustree sur ia Figure 2. 
Cette position permet le deploiement d'une structure de protection supportee 
par les lames flexibles 53, d§crite plus loin. 

Par ailleurs, a ia difference de la premiere tringlerie 7, et comme 
illustre sur la Figure 3, la tige pliable 61 est en position repliee a I'etat initial. 
Le deplacement du coulisseau 3 vers I'organe de support 13 entraTne le 
deplacement de I'articulation entre les deux lames 67, 69 de I'organe de 
liaison 62 ^ recart du montant central 1. Par suite, la premiere lame 67 de 
I'organe de liaison 62 entraTne le deplacement de la charniere centrale 65 de 
la tIge pliable 61 a I'ecart du montant central 1. Lorsque le coulisseau 3 
arrive au voisinage ou au contact de I'organe de support 13. la tige pliable 
61 est deployee et renforce la rigidite circonferentielle des deux jambes 5 
par rapport d I'axe X-X'. de sorte qu'une structure hyperstaf que est obtenue. 

Dans cette posifion. la tige pliable 61 est adaptee pour le support des 
pieds de I'enfant. Par ailleurs. une sangle 70 est flx6e entre les deux 
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jambes 5A paralldlement ^ ia premiere tige pliable 61 pour permettre ie 
support d'une assise de poussette. 

En variante, comma illustre sur la Figure 4, una seconde tige 71 
pliable analogue a la tige 61 peut etre articulee aux jambes 5 parallelement 
5 a la premiere tige pliable 61. L'organe de liaison 62 comprend alors une 
troisieme tige 73 articulee d'une part sur la charnlere centrale 75 de la 
deuxieme tige pliable 71 et d'autre part, sur un point intermediaire de la 
premiere lame 67 de Torgane de liaison 62, ou directement sur la chami6re 
65. 

10 Par ailleurs, Ie d6plolement de cette seconde tige pliable 71 est 

identique au deploiement de la premiere tige pliable 61. En position 
deploy6e, cette seconde tige pliable 71 est adapt6e pour supporter une 
assise de poussette. 

Dans une autre variante (non representee), il est possible d'alleger la, 
15 structure en remplagant la plaque rigide 29 par une fourche a deux bras,^ 
Dans ce cas, les deux points d'articulation 35 sont disposes au voisinage 
des extremites en regard des deux bras, et la troisieme articulation 31 est 
disposee au voisinage de Textremite connimune des deux bras de ia fourche.^ 
Au contraire, lorsqu'on souhaite privilegier la rigidite sur la ISgerete, Ja. 
20 plaque rigide 29 peut §tre pleine, de sorte que la surface d§limitee par les 
deux points d'articulation 35 et la troisldme articulation 31 est pleine, a 
Texceptlon eventueliement du trou 47 traverse par l'organe de malntlen 43. 

Enfin, dans une autre variante (non representee), Ie second cote du 
triangle de d6ploiement est form6 par une plaque rigide articulee au 
25 coulisseau. Dans ce cas, Ie troisidme cot6 du triangle de deploiement est 
constitu§ par une simple bielle reliant l'organe de support d la plaque rigide. 

La Figure 5 represente ia poussette autoporteuse suivant ia variante 
de la Figure 4, munie d'une assise 81. Cette derni^re est support6e par, 
d'une pari:, la seconde tige piiable 71, et d'autre part, des moyens (non 
30 representes) de fixation sur Ie coulisseau 3. 

Par ailleurs, Ie dossier 83 de la poussette est fix6 sur Ie coulisseau 3. 
Un habillage 85 de protection de I'enfant est supports par les deux lames 
flexibles 53, et par deux lames flexibles analogues 86 mont^es entre Ie 
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sommet du coulisseau 3 et les jambes arriere 5. L'habillage 85 comporte 
deux joues laterales 87, dont chacune est fixee le long des lames 53 et 86 
correspondantes. Une joue arriere (non representee) est fix6e entre les 
lames 86 pour completer la protection de I'enfant. En variante, des 
5 accessolres tels qu'un capot avant de protection rabattable ou amovlble ou 
une structure de rangement peuvent §tre flx6s sur la poussette. 

Grace § rinvention qui vient d'etre decrite, it est possible de disposer 
d'un si6ge poss§dant une tringlerie facilement d6ployable. Cette tringlerie 
pr6sente en outre I'avantage d'assurer, en position depIoy6e, la rigidity 
10 circonf§rentlelle de la jambe portant la roue par des moyens faciles a mettre 
en ceuvre, legers et peu coQteux. 

Le volant central 14 est facilement adaptable sur une telle tringlerie et 
permet un guidage ais6 du siege autoporteur. 

Ce type de tringlerie peut s'adapter ais6ment ^ d'autres types de 
15 sidges, notamment poussette double, jouet pour enfant, cliaise haute pour • 
beb§, cliaise pliante, poussette pour personne handicapee. 


11 


REVENDICATIONS 
1 . Si6ge d6ployable, notamment de poussette pour enfant, du type 
comprenant : 

- un montant (1 ) ; 

- un coulisseau (3) monte coulissant sur le montant (1) le long d'un 
axe (X-X"), le coulisseau (3) etant Immobilise en rotation autour de cet axe ; 

- au moins une jambe (5 ; 5A) d6pioyable entre une position repli§e 
proche du montant (1) et une position deployee d l'§cart du montant (1) ; 

- une tringlerie articul§e (7; 7A) de d§plolement de la jambe 
comprenant, vu sulvant une direction (Y-Y') non confondue avec ledit axe 
(X-X"), un triangle de d6ploiement articulS (21) ; 

ce triangle de d6ploiement (21 ) comportant : 

- un premier c6t6 (22) confondu avec le montant (1) entre une 
premiere articulation (23) sur le montant (1) et une deuxi^me articulation, 
(25) en un point du coulisseau (3); 

- un deuxidme c6te (26) articule sur le coulisseau (3) par la deuxieme - 
articulation (25); 

- un trolsieme cote (28) articule sur le montant (1) par la premiere 
articulation (23) et sur le deuxidme c6t6 (26) par une troisi§me 
articulation (31) ; 

caract§ris§ en ce que : 

la premiere articulation (23) ou la deuxidme articulation (25) 
comprend deux points d'articulation (35) espac6s suivant ladite direction (Y- 
Y). de sorte quele c6te (28"; 26) du triangle de d^plolement (21) qui est 
articule en ces points (35) constitue un triangle de guidage (29). rigide, defini 
par ces deux points (35) et par la troisieme articulation (31). 

2. Siege selon la revendication 1. caracterise en ce que la surface 
delimit^e par les sommets (35, 31) du triangle de guidage (29) est une 
surface pleine. 

3. Siege selon la revendication 1, caracteris6 en ce que la suri'ace 
delimitee par les sommets (35, 31) du triangle de guidage (29) est une 
surface ajour6e . 
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4. Siege selon I'une quelconque des revendications 1 a 3, 
caracterisee en ce que la jambe (5) est solidaire du deuxieme c6te du 
triangle de deploiement (21). 

5. Siege selon I'une des revendications 1 a 3, caract6rise en ce que la 
5 jambe (5A) est articulee au trolsieme cote (28) du triangle de deploiement 

(21) ou a un prolongement de ce c6te (28), et en ce qu'un organe de 
malntien (43) est articule entre d'une part, ie coulisseau (3) et d'autre part, 
un point interm6dlaire de la jambe (5A). 

6. Siege selon la revendlcation 5, caracterls6 en ce que, en position 
10 d§ploy6e, I'organe de malntien (43) s'appuie sur une partie du triangle de 

guidage (29). 

7. SI6ge selon I'une quelconque des revendications 1 a 6, 
comprenant au moins deux jambes deployables (5A), caracteris^ en ce qu'il 
comprend en outre des moyens (51) de rigidification escamotables, artlcules 

15 sur les deux jambes (5A) et deployables sous Taction d'un organe (62) de 
liaison articule au coulisseau (3). 

8. Sidge selon la revendlcation 7, caract6rls6 en ce que les moyens 
de rigidification (51), en position d6ploy6e, sont adapt§s pour souteriir une 
assise (81) de poussette et/ou servir d'appul-pleds. 

20 9. Sldge selon la revendlcation 7, caract§ris§ en ce que Ie coulisseau 

(3) est adapts pour soutenir un dossier (83) de poussette. 

10. Si§ge selon I'une quelconque des revendications 1^9, 
caract6ris§ en ce que ladite direction (Y-Y') est inclinee par rapport a 
I'horizontale et la dite direction (Y-Y') forme avec ledit axe (X-X") un angle 

25 inferieur a 90°. 

11. Siege d§pioyable, caracteris§ en ce qu'il comprend pour chaque 
jambe (5 ; 5A) une tringlerie articulee (7 ; 7A) telle que definie dans I'une 
quelconque des revendications 1 a 10. 
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